
Analyse 24a – Comportement asymptotique des suites numériques. Exemples

1. Généralités

1.1. Définition et exemples.

1.2. Comparaison et équivalents.

1.3. Exemples d’accélération de convergence.

1.4. Comportement d’une suite et séries.
−→ Théorème tauberien fort

2. Exemples de suites divergentes

−→ Suites équiréparties
−→ Séries génératrices et équations diophantiennes

3. Convergence de méthodes numériques

3.1. Méthode de Newton.

3.1.1. Définition générale.

3.1.2. Cas particulier des polynômes.
−→ Méthode de Newton pour les polynômes

3.1.3. Classification des points fixes.

3.2. Résolution de système linéaire.

3.3. Intégration numérique.
−→ Méthode de Gauss et polynômes orthogonaux

Développements

Théorème tauberien fort.

Suites équiréparties.

Séries génératrices et équations diophantiennes.

Méthode de Newton pour les polynômes.

Méthode de Gauss et polynômes orthogonaux.
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Analyse 24b – Rapidité de convergence d’une suite

1. Généralités

1.1. Définition et exemples.

1.2. Comparaison et équivalents.

1.3. Exemples d’accélération de convergence.

1.4. Vitesse de convergence d’une suite et séries.
−→ Théorème tauberien fort

2. L’exemple de la méthode de Newton

2.1. Définition générale.

2.2. Cas particulier des polynômes.
−→ Méthode de Newton pour les polynômes

2.3. Classification des points fixes.

2.4. Accélération de convergence.

3. Vitesse de convergence dans des
méthodes numériques

3.1. Intégration numérique.
−→ Méthode de Gauss et polynômes orthogonaux

3.2. Résolution de système linéaire.

Développements

Théorème tauberien fort.

Méthode de Newton pour les polynômes.

Méthode de Gauss et polynômes orthogonaux.
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