
Analyse 25 – Comportement d’une suite réelle ou vectorielle définie par une
itération un+1 = f(un). Exemples

1. Dépendance vis-à-vis de la fonction f

1.1. Si f est continue.

1.2. Si f est monotone.

1.3. Si f est affine.

1.4. Si f est une contraction.

1.5. Si f est une homographie.

2. Dépendance vis-à-vis du premier terme

2.1. Points fixes attractifs, répulsifs ou in-
différents.

2.2. Bassins d’attraction.

2.3. Opérateur cycliques et hypercycliques.
−→ Critère de Kitäı

3. Approximation et équations non linéaires

3.1. Quelques méthodes.

3.2. Méthode de Newton.
−→ Méthode de Newton pour les polynômes

4. Méthodes numériques en algèbre
linéaire

4.1. Principe des méthodes itératives.

4.2. Méthodes de gradient.
−→ Méthode du gradient à pas conjugué

4.3. Méthode de la puissance itérée.

Développements

Hypercyclicité, critère de Kitäı.

Méthode de Newton pour les polynômes.

Méthode du gradient à pas conjugué.

Références
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licence et de l’agrégation, Cassini, 1999.


